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Was sind Mechanismen und Getriebe?
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Was sind Mechanismen und Getriebe?

« Sitzverstellungen
» VVerdeckmechanismen
* Motor

» Lenkgestange
» Scheibenwischer-

getriebe
(Einspritzsysteme,

Turbolader, ...)

Turschloss

Radéufhéngung Bremsen Schaltgetnebe Fensterheber
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Projektpartner ﬁl . UNIVERSITAT

ILMENAU

Technische Universitat limenau
* FG Konstruktionstechnik
» Universitatsbibliothek

Lﬁ‘f\'jE'\‘F{éﬁﬁ * FG Medienproduktion

PRESDEN * FG Graphische Datenverarbeitung

* FG Informations- und Wissensmanagement
* FG Getriebetechnik
e PATON (Patentinformationszentrum und Online-Dienste)

 Rechenzentrum

Technische Universitat Dresden
» Professur fur Getriebetechnik
» Kustodie

FALISCHE E AACHEN

Rheinisch-Westfélische Technische Hochschule Aachen
Institut fir Getriebelehre und Maschinendynamik
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Ausgangslage

* Wissen Uber Mechanismen- und Getriebetechnik

- fur Maschinenkonstruktion unentbehrlich,

- liegt jedoch stark verstreut in unterschiedlichsten Formen vor und
- ist oft schwer zuganglich

» Getriebetechnik wird immer starker aus der Lehre verdrangt
» Erfahrungswissen geht zunehmend verloren

Schlussfolgerung

Schaffung einer Informationsbasis in Form einer
Digitalen Bibliothek als neuer Zugang zur Information
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Ziele der DMG-Lib
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« Sammlung, Systematisierung, Sicherung und
Bewahrung des Wissen

* Internetbasierte Bereitstellung des Wissens

» Bewahrung eines technisch-kulturellen Erbes

» Bereitstellung und Aufbereitung des Wissens fir | .
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Quellen

Mischeinrichtung

(TU Dresden)

Eiuleifung

ARCHITECTURA
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alteste, bisher gescannte Quelle von 1769

Typ Anzahl

korperliche Modelle uber 1.500
reale Maschinen 60
Fotos, Dias ca. 3.500
Videos, Filme ca. 100
Animationen 90
Bucher
bis 1899 &), 200
1900-1930 ca. 380
1931- heute ca. 350
Getriebeatlanten 15
Zeitschriften 760
Zeitschriftenartikel ca. 5.600
Aufsatze 950
Tagungsbande ca. 150
Forschungsberichte, technische

212
Reporte
Konstruktionsrichtlinien ca. 300
VDI-Richtlinien 39
Diplomarbeiten/Dissertationen ca. 500
Patentschriften uber 1.000
Vorlesungsskripte 7
Techn. Zeichnungen tber 1.000
Insgesamt ca. 16.000
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Rohdaten S Metadaten

\ L -~
/ (Quellen) \ Registrierung -
Auffinden, ©
I Nutzungsrechte, | o
| Beschaffung | Digitalisierungsprozess- <
o beschreibung )
\ Digitalisieren | H
B digitale / o 8 S—
7 i c | = | anagement
= = Status-Metadaten I ‘é (2ugriffssoftware)
Aufbereiten ; O _ _
- X Suchergebnisse, spezielle
- © Visualisierung Anfragen
aufbereitete o ©
_ Status-Metadaten =
l Anreichern ch Interaktionenl'

Nutzer

angereicherte
Daten
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Auffinden, Rechteklarung, Beschaffung

-
[ ]
\DOMGS
Einverstindniserkkirung

zur Ubertragung des einfachen Nutzungsrechtes an die Gesellschaft zur Firderung der

Au SW ah | I n Stru m e nt e Z u r. Digitalen Mechanismen- und Getriebebibliothek (DMG-Lib e.V.)

Que”enflndung 1. Diese Einverstindmserklirung betritfi die in der Anlage aufgefiihrten Werke des
Herrn Dr.-Ing E.h. Kurt Hain.

2. Dem DMG-Lib. e.V. wird von den gesetzlichen Erben des Herrn Dr.-IngE.h. Kurt
Hain zeitlich und réumlich unbeschriinkt das nicht ausschliefliche Recht eingerfiumt,

O BlbllothekSkataloge die unten genannten Werke maschinenlesbar zu erfassen und in der Datenbank

elektronizch zu speichern.

= AUSWGFten blblIOgrafISCher Anhang h unbegrenzt das Recht eingerfiumt,

g an Endnuizer auf deren Abruf
Daten ban ke n I]_Dlie:se Einverstindniserklarung bezieht sich auf folgende Werke des Herrn Dr.-Ing.E.h. Kurt :('irperliche Wiedergabe zu gestatten,
ain: :
erziellen Gebrauch zu gestatien.
1 1 1 +  Angewandie Geiriebelehre; Hannover/Darmstadi: Hermann Schroedel Verlag K.C.,
S the ratu rverzeic h nisse 1952, 408 Seiten (mit Notizen des Autors) enen Bilder und Skizzen durch den
.
E t b f + Die Feinwerktechnik; Gieflen: Fachbuchverlag Dr. Pfanneberg & Co.,1953, 797 Seiten
e EXpertenpetragun -
p g g +  Angewandte Getriebelehre, 2. Aufl.; Diisseldorf: VDI-Verlag GmbH, 1961, 592 Seiten n gegebenenfalls zu dndern und zu
* Gefriebelehre-Grundlagen und Anwendungen, Teil I. Getriebe-Analyse;, Miinchen:
¢ P rOd u ktkataloge Ealit lanserg eriac HReSHISS eiten t dem Dokument weiterfiihrende
¥
[ 5
+ Applied Kinematics, 2nd ed.; New York/.../Sydney: McGraw-Hill Book Company, des Dokuments zu verandern.
([ ] 1967, 751 Seiten

*  Gefriebe-Atlas fiir verstellbare Schwing-Dreh-Bewegungen; Braunschweig: Verlag
Eriedr. Vieweg & Sohn GmbH, 1967, 207 Seiten R e C hte kl éru n g
*  Getriebeatlas fiir verstellbare Schwing-Dreh-Bewegungen; Berlin (DDR): VEB Verlag
Technik, 1969, 203 Seiten

Tinfliigge von 3'- ° iehe wirkenden Krift-
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Digitalisierung

Buchscanner
Flachbettscanner
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Digitalisierung
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Digitalisierung

Modelle aus der Sammlung von Hain Modell aus der Chemnitzer Sammlung
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Digitalisierung
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Rohdaten

Metadaten

(Quellen) Registrierung

Auffinden,
Nutzungsrechte,
l Beschaffung Digitalisierungsprozess-
beschreibung

Diitalisieren

digitale
Rohdaten

Informations-
&) | anagement

(Zugriffssoftware)
Suchergebnisse, spezielle
Visualisierung Anfragen

Interaktionenl I

Nutzer

Status-Metadaten

aufbereitete
DEN(E]

_ Status-Metadaten
l Anreichern

angereicherte

Produktionsdatenbank

Portaldatenbank

Daten
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Aufbereitung

Stufenlos versfellbores
Schriftgetrene acbgeleitet

ous einer Kurbelschwinge Stufentos verstellbares
Schrittgetriebe abgeleitet
aus einer Kurbelschwinge

&

Mittlerer Knopf:Verstellung
des Gestellpunktes pach

oben
Bed -Mittlerer Knopf. Verstellung Mittlerer+untzrer Knopf:

x‘ Gestel(punkies noch Verstellung des Gesteli-

Lol punktes nach unten

Mitigrer«untirer Knopf
Versfeliung des Gestel-
punkies nach unen

Aufbereitung von Fotos und Videos
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Aufbereitung

B bR e

|0 B % T Fein | T Tuntos Dol Wy Deol i Bpt BT | FICA Mooy K0

¥ oSrasts

¥ Pagr

& bt s
ivecheningen

PR T DA

teseen o] et Gt B imadn et M) i Ot | Bt Ot | Chiar Oui] it | ke e | Tomghe I Bk Wi | Bt | M|
F Doble-Sced 7 Start onFront [reiers Pose Bairaset Paga frnert Berk! |

T S e ——

e AR . USRI

=3
U dis Wechiolgeaihwindigheit des Pples. r und n
nd |mit’ Absrelastimaenden Vorasiohdn sa versches,
(wet sie gich vem Pole sws mach eotpegen genelaten |
Richiungen sreirsckens @ md &7 sisd konstant is Bee
aug buf r und vy, well sis ganz wnsbhangi sind ...:.I

yder Lage des Sysrcipunkies, usd nie abblsgiy voe
| derjeigen HDewegung, weleher das gahee Gystom mat
allen| soinen Pankicn woterworfom ist | Dia obige Be-
(mishung gili aber nicht blals far den Fall, dafe iy
| Puslt des brwegton Syetcsss sine Rouletin beschreiba,
sendern wh dann, wenn eine Korrd des bewegien
Systams eine Bareloppe umholli; biodes hat man sar
+amstatt-des Paukion A den Krmmomipimivelpeske der ||
Usbpllendis = solzem, so daly Mr cimo Eovsloppe
rousd 7 die Estborsupgen der Kelimmsngemi
der Umbitlkiades und Umbdliten vom Fole bedi

L LT (T ey —— w——

A Dl Apailild e Saie eep sSweasp o tprewermatE e oC

by e 1) die Pellnkn, ok die Pulburve, din fon cogeablicklichen
Pol 0 e geomsininms Fangtits T buie,
malpsalt o UnbiBialcs med A doy ‘bl inea,
MO, wad i bk Y0, = U, = 06 e R
| Maprmrpiaisis 47 w24 v, febieraiden Bogpmalempens dee Pibibusn,
= 8em B L ond whemndur whrstien; o ioh [l enendBek Mins

Winicellénr ‘boiden Gewien 4 U, wadd P, welchs d mic

T e e M VR tal eatlnlans .

AR e du -y,

Beselergibs man mit » ol Moding w o wisen Kroivhogen | wnishi ,
e L e T S —"
sl | BT, e

| oy
Asl digmibe Weise dndes mis: fir 215 Poliaba

uaﬁﬂmﬂ:ln

D]

iz ki aick im0

| funden werden| Maon.  Man sdridageon

| seagrn kans.

P jude |age dos Priokioh 4 sif dor Hostmaben
P werden aiph wos obiger Gleschang M v opd
rnmmmmen gelbgigs Werile (ml.w )
besomders ampgnommen, dee Ppnkt A babe suf der
Nomiales A juine soboln Lage wnd ewar in J) dail
K Binkagbe--
1il|lil'. slsa T ol “cn.lqmuh eti, mnd s bescickoe r,
dijese ‘-rf-mlui- Enlfnnw Pd da Paskies A run

s fngend Wl smammen gehdeigen Pankion & amd
A beitimmt ot usd derch Boastrnetion, wie folgl, g
fiier A4
himats um mi selbst bis P (P soll dor Grgenfunkd
¥ in fleruf auf A genanat pecrden), wod besfinme
PP und }.r den vierien hamonischen tm A .
i geordneten Pankt. Thieses ist | wovon man siels durch
Aufeliang ded barmonischen Proportion leichd {bar.

Tl angegfbene Kosstrovtn kans nus such um. |
gekebes dasu vhrwendet werden) um don Kromasangs-
wittalponkt M frgend siner Heslitie oder Eavelogipe in

ke A derselben wa fimden, wenn ﬂrfh-u—“‘

il | Vidi e 4
[T 48 T B gl fow B fir e o 47 4,
1 - -

Ml 12 _ % promit din Hishiighsit e Clrichang
YU

(Bl ]

Softwareumgebung zur Aufbereitung textueller Daten

- ﬁ‘ @ .
\EMG www.dmg-lib.de

75

II.MEM'JJ

RWTHAACHEN  (17) in

TECHMIGCHE
IJN“'E"S-ITIT

LIB

22




Digitale Mechanismen- und Getriebebibliothek \OPMGs

Aufbereitung

tiff-Datei
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Aufbereitung

Als Beispiel fﬁg( den ersten Fall moge die Kurbelschwinge be-
handelt werden, di€ 'in Fig. 84 dargestellt ist. Die beiden Kurbeln
M, A und MzB sind durch die

Koppelstan T .

buﬂ’en. Sj Digitalisierte Buchseite
die Kurbel M, A gleichférmig
rotirt, so beschreibt 4 seine
Kreisbahn mit konstanter Ge-
schwindigkeit v,. Wir wihlen
dann den Magstab fiir die Dar-
stellung der Geschwindigkeiten
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Rohdaten

Metadaten

Aufbereiten
*Bisherige Digitale Bibliotheken
aufbereitete
Daten

Suchergebnisse, spezielle
Visualisierung Anfragen

Interaktionenl I

Nutzer

4
(Quellen) Registrierung c
Auffinden, ©
Nutzungsrechte, o)
Beschaffung Digitalisierungsprozess- | <
o beschreibung )
Digitalisieren *c—u'
digitale 103) f :
Rohdaten L Informations-
- ) management
Status-Metadaten T (2ugriffssoftware)
4
>
ge)
o
ol

Portaldatenbank

_ Status-Metadaten
l Anreichern

angereicherte

Daten

3 TIEHMTLLHI

TECHMISCHE
ar FONTHAACHEN @unmmﬂﬁ
DRESDEN 25

—
;Emsa www.dmg-lib.de /L inenay



L

Digitale Mechanismen- und Getriebebibliothek '{DMG.%

Metadaten

Rohdaten

(Quellen) Registrierung
Auffinden,
Nutzungsrechte,
Beschaffung Digitalisierungsprozess-
beschreibung

Digitalisieren

digitale .
Rohdaten Informations-
) management

Status-Metadaten (Zugriffssoftware)

Aufbereiten

—~

Suchergebnisse, spezielle
Visualisierung Anfragen

Interaktionenl I

Nutzer

aufbereitete
DEN(E]

Produktionsdatenbank

Status-Metadaten

Portaldatenbank

angereicherte
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An rei C h erun g Quelle: Darstellung von Burmester zur kinematischen Geometrie
(aus Lehrbuch der Kinematik, Verlag von Arthur Felix, Leipzig, 1888)
Burmester, Kinematik . Taf. XXXIV. Fig 500 _ 538,

TIEHMTLLHI
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Anreicherung

i Applet-Ansicht: org.dmglib.ais.DMGIPApplet.class

Applet

f Inhalte | Einstellungen

__-

Anreicherung durch:

Erganzungen

- Zusatzinformationen, |«
¥| Koppelkurve A

- Analyseergebnissen, |@xewewnes 1

- Querverweisen etc.

B (D] [ [« [ o] 0= . O

(keine Untereintrage)

Applet gestartet

¥ | Kurzheschreibung =
Rappelkzirven cines sechsglicdrigen Drcistondgeiviches

Bild 6.5, Koppellurven eines fgliedrigen Koppelgetriebes (Plotterhild), k E
hihere Koppellarve

aus Yolmer, J., Getriehetechnil

fAbbildung cus Buch)

AlS-Player
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Anreicherung

ﬁ

R v il [= Ir' -
2 A= YN

L
%
o
a1
-
1
Lenkergeradfithrumg i
sechs l:.edr1§
Filmgreiferpgetriebe mit
hal verhql nis 1 : 4) k
K
-
g
[y

Anreicherung von Fotos und Videos
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Anreicherung

.. Datei Bearbeiten Anzeigen Gehe Lesezeichen Extras Fenster  Hife

. @QQ @ Q Q & ] [Cusuchen |

J /! E."\ [ eMail 4% Anfang [MY] Metscaps.de Gl Suche @] Shop@Metsc... | EJlesessichen % NETSCAPE.DE... i Google-Suche:...

“&] | i MG Lib : Digitale Mecharismen- und Getr... } ||
= a
- Startseite * Gesamtibersicht - Presse « Kantakt + Impressum
DMGS o
\ Urterstitzt durch e F érderintistive der DF G Forschungsgemeinschaft
" Leistungszentren fir Forschungsinformation” oFG

Sie sind hier: Browsen = Angereicherte Animationen > Ansicht sktuelle Sprache: Deutsch [ Deutsch | English ]

Aktuslles i Lenkergeradfithrung

Projekt DMG-Lib [Video | Bilder | mehr... |

willkommen

=
‘ Lenkergeradfiihrung - real

b Browsen
Biicher - Lenkergeradfihrung - Prinzip
Personen
# Angereicherte Animationen | 500384 - H Original -
Auswahl -
Informationen
Ansicht
[v] Hintergrund
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Quelle:
Volmer: Grundlagen der Getriebetechnik. Verlag Technik, 1992.
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1.2 Grundbegriffe 9

Bild 1.8 Fitkrungsgerriche eines Kugel-
speisers mit rechnergesieuerten Amriehen
(Glasmaschinenbau Coswig) [1.15]

Durch rechnergesteuerte Antriche sind dic Bewegungen eines Getriebes und der von ihm
bewegten Arbeitsorgane an veriinderliche Parameter des technologischen Prozesses oder
Aufgaben anpabbar. Diese Anpafbarkeir (Flexibifitdr) ist cin Kennzeichen des modernen
Maschinenbaus, insbesondere bei neuen Maschinengattungen wie den Industrierobotern.
Die Getriebetechnik liefert hierzu wesentliche Beitrige.

Die Leistung ciner Maschine st vor allem durch ihre Arbeitsgeschwindigkeit bestimmt.
Die Steigerung der Geschwindigkeiten fiihrt infolge der ungleichmiiBig bewegten massebe-
hafteten Getniebeghieder und deren elastischer Verformbarkeit sowie des Gelenkspiels zu
Schwingungen, die den technologischen Prozefl erheblich beeinflussen konnen, und Lirm
und Verschleilb verursachen. Fiir die Analyse der dynamischen Parameter eines Getriebes
stehen Methoden und Hilfsmittel bereit [1.4] [1.5] [1.16]. die ein Gber die Grundlagen
hinausgehendes Fachstudium erfordern.
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die fiir einen gewissen Bereich angeniihert mit einem Kreisbogen ky in Uberein-
stimmung gebracht werden kann, dessen Mittelpunkt mit einem Gelenkpunkt F

filllt. Der Halb EF dieses Kreisbogens wird als Getriebeglied
ausgefithrt, Das Abtriebsglied FoF bleibt solange in Ruhe wie die Koppelkurve o
mit dem Kreishogen k; iibereinati In Bild 18-5 1st das Getriebe durch die
Bystemlinien dargestellt, Nach den bekannten Verfahren war es iiblich, fiir vier
Getriebestellungen des Gelenkvierecks AgABBy, gekennzeichnet durch die vier
Eurbellagen AgAy bis AgA4, Koppelkurven zu bestimmen, deren vier zu den Kurbel-
lagen zugeordnete Punktlagen E; bis Ey auf einem Kreis liegen. Wenn in einer
fiinften Kurbellage AoAs der Abtriebshebel FoF sich in einer Grenzlage befinden soll,
80 zeichnet man an die Koppelkurve  in E; den beriihrenden Kreis kg mit dem
Halbmesser EF und dem Mittelpunkt F5. Wenn der Schwingwinkel p der Abtriebs-
schwinge FyF gegeben ist, zeichnet man iiber FFy das gleichschenklige Dreieck mit
dem Spitzenwinkel y und erhilt den Drehpunkt Fg der Abtriebsschwinge.

Im Getriebe des Bildes 18-5 war eine vierpunktige Ubereinstimmung zwischen

ppelkurve und Ereisbogen vorhanden. Diese Ubereinsti ist deshalb nicht
sehr gut, weil zwischen den Punkten E; bis E4 noch verhiiltnismiiBig lange Kurven-
stiicke vorhanden sind, die von dem Kreisbogen noch betriichtlich abweichen
ktnnen. Das bedeutet aber keinen einwandfreien Stillstand des Hebels FoF, Eine
beachtliche Bteigerung der Genauigkeit der Rast erreicht man, wenn man in
Bild 18-6 die auf einem Kreisbogen liegenden Punktlagen E, bis E; der Koppelkurve
« mib klei Zwischenriumen ihlt und die Kurbel AgA nicht mehr umlaufen,
sondern nur noch 8o hin- und herschwingen lilit, daf der Koppelpunkt E die Punkt-
lagen von E; bis E4 durchliiuft, in B4 umkehrt und zum zweiten Male diese Punkt-
lagen von Ey nach E; passiert. Die Abtriebsschwinge FyF steht also so lange still,
wie der Koppelpunkt E von Ey nach E4 und zuriick nach E; gelangt ist. Aus einer
vierpunktigen Ubereinstimmung ist damit eine siebenpunktige geworden,
wiithrend das Gelenkviereck AgABBj nur fiir vier E-Punkte konstruiert zu werden
braucht. Die Kurbel AgA mufl nach Bild 18-7 eine Schwingbewegung ausfiihren
zwischen den Lagen Agdg und AgAs, wobei die Lage AgAg noch beliebig liegen kann.
Der Winkel AjAgAq ist fx, wenn 48y der Gesamtdrehwinkel fiir die Rast der Kurbel

506
Quelle:

K. Hain: Angewandte Getriebelehre.
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die fiir einen gewissen Bereich angenihert mit einem Kreishogen k; in Uberein-
stimmung gebracht werden kann, dessen Mittelpunkt mit einem Gelenkpunkt F
susammenfillt. Der Halbmesser EF dieses Kreishogens wird als Getriebeglied
susgefiihrt. Das Abtriebsglied FoF bleibt solange in Ruhe wie die Koppelkurve o
mit dem Kreisbogen k; iibereinstimmt. In Bild 18-5 ist das Getriebe durch die
Bystemlinien dargestellt. Nach den bekannten Verfahren war es iiblich, fiir vier
Getricbestellungen des Gelenkvierecks AgABBg, gekennzeichnet durch die vier
Kurbellagen AgA; bis AgA4, Koppelkurven zu hestimmen, deren vier zu den Kurbel-
lagen zugeordnete Punktlagen E; bis E; auf einem Kreis liegen. Wenn in einer
fiinften Kurbellage ApAs der Abtriebshebel FoF sich in einer Grenzlage befinden soll,
s0 zeichnet man an die Koppelkurve « in E; den beriihrenden Kreis ke mit dem
Halbmesser EF und dem Mittelpunkt F5. Wenn der Schwingwinkel y der Abtriebs-
schwinge FoF gegeben ist, zeichnet man iiber FF5 das gleichschenklige Dreieck mit
dem Spitzenwinkel y und erhilt den Drehpunkt Fg der Abtriebsschwinge.

o

Bild 18-4 und 18-5

I, &

in
Austiihrung mit Systemlinion (rechts)

Im Getriebe des Bildes 18-5 war eine vierpunktige Ubereinstimmung zwischen
Koppelkurve und Kreishogen vorhanden. Diese Ubereinstimmung ist deshalb nicht
sehr gut, weil zwischen den Punkten Ey bis E4 noch verhiltnismibig lange Kurven-
stiicke vorhanden sind, die von dem Kreisb noch betriichtlich abweich
kinnen. Das bedeutet aber keinen einwandfreien Stillstand des Hebels FoF. Eine
beachtliche Bteigerung der Genauigkeit der Rast erreicht man, wenn man in
Bild 18-6 die auf einem Kreisbogen liegenden Punktlagen E, bis Ey der Koppelkurve
« mit kleineren Zwischenréumen auswiihlt und die Kurbel AgA nicht mehr umlaufen,
sondern nur noch go hin- und herschwingen 14Bt, daB der Koppelpunkt E die Punkt-
lagen von E; bis E; durchliuft, in Eq umkehrt und zum zweiten Male diese Punkt-
lagen von Ey nach Ey passiert. Die Abtriebsschwinge FoF steht also so lange still,
wie der Koppelpunkt E von E; nach Ey und zuriick nach E; gelangt ist. Aus einer
vierpunktigen Ubercinstimmung ist damit eine siebenpunktige geworden,
wiihrend das Gelenkviereck ApABBy nur fiir vier E-Punkte konstruiert zu werden
braucht. Die Kurbel ApA muB nach Bild 18-7 eine Schwingbewegung ausfiihren
gwischen den Lagen AgAg und AgAj, wobei die Lage AgAs noch beliebig liegen kann,
Der Winkel AjApA4ist fg, wenn 48y der Gesamtdrehwinkel fiir die Rast der Kurbel
ApA ist,
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I T Werk | ¥ Person I T Bild I T AIS I ¥ Aufg I Person I I Bild I 1 AIS I Logout I Admin _

Bearbeitung von Werkdaten (1p:142009) ¢ »  Test | Senden | ausDB| Beenden |

Getriebelehre: Lehrbrief 1
Bock, Broeke, Hilpert
1966

Im Portal verwendbar - [

I T Werk I ¥ Person [ 7 Bild [ ? AIS I 7 Aufa. I P Weark E p'“g‘l
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223006 1928 - 1941 Dresden Dozent fUr Getriebelehre an der Ingenieurschule fir Maschinenbau Dresden + -| El
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226006 1956 - 1964 Iimenau ord Professor und Leiter des Instituts fir Getriebetechnik der T hen Hochschule limenau +| =] El
227006 1962 - 1972 Leiter der Arbeitsgruppe "Begriffe der Getriebetechnik” “+ | El
226006 1964 limenau Emeritierung Xl =I'El
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Koppelgetriebe

DK 621.837.7-231,311(083.5)

621.8.022.5(083.132) VDI-RICHTLINIEN Mérz 1987
VEREIN Ebene Gelenkgetriebe

DEUTSCHER Ubertragungsgiinstigfe Umwandlung einer VDI 2125

INGENIEURE Schubschwing- ip€ine Drehschwingbewegung

Planar mechanisms

Transfer of a slider motion into a rocker motion
with regard to optimum transmission angle

Kurbelgetriebe

11.2. Geometrische Grundlagen fiir die zeichnerische Ermittlung ebener Koppelgetricbe 461

11.24.8. Konstruktion der Kreispunkikurve

Die Krvispunktkurve k ist der geometrische Ort aller X und wird in ded
Ebmlnmhdmghhhm?nimmﬁmﬂdiolitwlwnk&umlhdu
Bezugsebene E,. Die & Pole in B ben sich, wenn in der Lage K, die Pole Py, P,
und P, 1 dirTage ¥, di Pols P, utd P, s 1 der Tiggs W, o Pol Py vt By ol 3
durchgestochen werden.
Die Kreispunktkurve k kann auch in einer der 4 Lagen %, bis k, in &, gezsichnet wer;
dun Boll =. B. k, wudmnuind!ﬁ-q;mplmdud?ﬂk?,,? Py
s PL und P}, in E, zu wihlen. Elmddleﬂ?ﬂlaml‘mdw[qollmf.l.w
ﬂ. i
En M8t sich zeigen, daf den 6 Polen in K, die § Q-Punkte in E und den Polen in E die ¢-Punkte in E, alf
konjugierte Krels: bew. Mittelpunkte sageordnet sind, und swar immer mit gleichen Indexzitffern [11.6)]
Alles, was im folgenden dber die Hl&ldpunlskurvo hingichtlich ihrer Sonderfille go{
sagt wird, gilt anch fiir die ; denn beide Kurven vertauschen ihrd
Bedeutung, wmdieﬂeuhhnungendarﬂbmxundx vertauscht werden,

11.2.44. Unendlich benachbarte Lagen von E In der Bezugsebene E,

Emdvmdm}l[agmillbuﬂ.]nilqgunnnmdhuhhnnmhhlrt #0 liegen von den
6 Polen 4 Pole unendlich benachbart in einem Punkt F. Die Mittelpunktkurve m had
in P einen Doppelpunkt, wird aber ebenfalls entsprechend Abschn. 11.2.4.2. konstruiert.
Im Hild 11.20 lisgen x. B, die Lagen E, und E, sowie die Logen E, und E, von E — gekennsolchnet durch
mm'z_z—umumm': Die Pale Pi; und Py, sind Momentanpals und belkanng

/4

Meber das

sphiirische  Kurbelgetriebe

——

il seinen Specinlfnll

Das Hooke'asche Gelenk,

Inangural - Dissertation
Erlanguny der philosophiseken Docterwiirde

an déx

Goorg-Angust-Universitii
an Glilliogen
van
Folix Buka,
GiMtingen  LETG,
Druck der THaterichsehon Univ, - Tmehidmekare
W, Fr. Hacatier.

hubschwing- in Drehschwingbewegung mit Hilfe
nd Schubschwingen
JLage des Drehpunktes (0°<y =76,345° t=5/2). 3
he Lage des Drehpunktes zum Hub

< 2707)
ner Getriebe (0° <y <270°
ufpliine zur direkten bzw. iterativen Ermittlung der
instigsten Schubkurbel- und Schubschwingenab-

{8. Bild 11,96} Die fibrigen Pole Fiy, Pa. Py und Py, Hegen unendlich benachbart in ainem Punkt P, ¥
Punkten X, deor Mt kurve m die P PyFPg = PuF und PuPy = PP unter
gledehem und gleichperichiotem Winkel f,. Um m punktweise zu konstraloren, selchnet man sine Hilfs-
tigur (Bild 11.20b), aus der dis Radion OM, und OM; sweler Krelse mit glolchem Unianguwinkel £, ab-
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Recherche im Wissensgebiet

Suchen

Erweiterte Suche RElSaglsI-0 aals! Suchtipps

- Suchen nach:

Suchbegrff

dusgenommen

Ei .'. ﬁk' '-m' o I. ﬁi:,
AutorfInstitution

Medientyp

Erscheinungsdatum

| | lim volltest =

| mit allen Begriffen ¥ |

I | ‘Auswatiliste.
| =]

O alle Jahre
(O dieses Jahr
® erschisnen vom: |September ¥ | (1999 '+ |

bis: [Oktober | %] [2003 %)

Suchen in: M Lehrmaterialien
[0 Fachpublikationen
[0 Konferenzen/Tagungen
Forschungsberichten
- kmrﬂ‘mﬁ en nach:

@ Relevanz Q Erscheinungsdaturm O Autor 4-Z2 O Titel 4-Z O Medientyp

snzahl der Suchergebnisse pro Seite: [10 [&

Suche starten

-I-* @ .
\.[_}‘HG_. www.dmg-lib.de

L 2

{OMG=

Getriebestruktur | Fihrungsaufgabe Ubertragungsaufgabe

&nzahl der Getriebeglieder 4 j
Umnlauffahigkeit @ © Ja
" Mein
& peliehig
Urnlauffahigkeit Antrisbsglied @ 33
" Mein
& Beliehig
Anzahl der Antriebsglieder | 1
anzahl der Abtriebsglieder | 1

Bewegungsform der Antriebsbewegung IDrehen

Bewegungsform der abtriebsbewegung |S|:hiehen

KN W EN g KN QKN

E-EWEgungSablauf'n |Wech59l5innig mit Rast

Ergebnisprasentation

" Mach Medientypen gruppiert

% pelevanz O Titel 4-Z € Erscheinungsdatum  © autor 4-2

Suche zurlicksetzen

Suche starten
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Recherche im Wissensgebiet _Quelien [EENEEMEREN Fersonen  Medientyp

Stobern

Alle | A-G | H-M | M-F | 5-2

eVCISsM Schlagworte  Personen  Medientyp
A-G
. Differentialgetriehe
Literatur Doppelku
BOcher . Doppelsc Quellen Schlagworte EEEEEERETE Medientyp
Patentschriften Doppelsc
Zeitschriften {Aufsatze, technische Reports) Fuhrungs
Wissenschaftliche Schriften B
Geradfilh : I—_;, ”
Lehrbisttar —— Sortieren nach: | Mame A-2 v Eurzdarstellung
Yorlesungsunterlagen cetriehe
Forschungsberichte catrichel Personen pro Seite anzeigen: 10 | 20 | 20 | alle
Dissertationen Getrieha:
Diplomarbeiten Cetrigha! Mame: A-E
Richtlinien und Mormen
Konstruktionsrichtlinien
Tagungsbande

Quellen Schlagworte  Personen EGEBRIEs

Getriebe und Mechanismen
gegenstandliche Modelle
arnwendungsbeizpiele

Cal Modelle
Wissenschaftliche Schriften

Textdokumente
Blcher
Patentschriften
Zeitschriften (Aufsatze, technische Reports)
Wissenschaftliche Schriften
Lehrblatter
Yorlesungsunterlagen
Forschungsberichte
Dizsertationen

Bilder und Filme
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Arbeiten mit der Information

0 Ceiteris | Zoom - ansicht Buchansicht =
1 Seite

2 Seiten

i
;

i T.

BB 08 o

. - -]

EFLPH KO LE | enete _

- )

CETRIERELE A AF :
o ] B Inhalte | Einstell

W e n L =

FAHE DEUTICEL (R :E

=
i ‘ Lenkergeradfiihrung - real
-

L% Lenkergeradfihrung - Prinzip|
.

Buchbetrachter

Ergdnzungen
Hintergrund
Punktbahn swjé
Punktbahn swi7

o [ D] [ [ ] [ =l
Kategorie |Uberblick b Kurzheschrefhung
(keine Untereintrage) Lenkergeradfithrung sechsgliedrig
.................................... (Filmereifergetricbe mit
— (] Schaltverhalinis 1:4)
® Kinematische Kette %

Interaktiver Player fur Getriebemodelle
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Digitale Mechanismen- und Getriebebibliothek OPMGs

g Macromedia Flash Player 7 ;Iglil

Datei  Ansicht  Steuerung  Hilfe

\DMGE

Quellen ® English ® Fenster schliefen

[ Fayer [ Praxisbeispiele [ Zeitwandel 1 Persane )1 - Zeitstrahl DHGI RS ol x|
Jhiler/r - Zeitskral -LID - Mozilla Firelox _I I
[ Literatur [ Modellsammlung [ seltenes I Film e

@ FO0Ro0=@

Flaschenfordergetriebe
Duellen s English & Fenster schliefen

-
= S—————) (e}
1 A T eradenparallelgreifer =1
Filmgreifergetriebe y (:] L B \
[ ]

I Highlights I Personen I Erfindungen [ Literatur

C 21

F

Abschnitt 1 2

4

-
f
I
o i
Leonardo da Vinci Geronimo Cardans Galiles Galilei Blaise Pazcal
1452 1501 1564 1623
| | | |
u L] L] >
4 vorheriger Raum: nachster Raurni W famn A A=
F Zeitwandel
R siiwangs Gearg Agricola Agosting Ramelli Salomon de Caus

zuriick zum Lageplan

Virtuelles Museum der DMG-Lib

Zeitstrahl , Getriebe- und Mechanismentechnik im Wandel der Zeit"
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DMG-Lib-Workshop
(03. M&rz 2006)

Freischaltung des ersten Prototypen

[ = e
i oS
DMG-Lib Workshap
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Zahlen und Fakten

Digitalisierung und Aufbereitung

= ca. 100 Dias und Fotos von Getrieben

= ca. 700 Eintrage in der Modelldatenbank (online)

= ca. 350 Biicher (ca. 20 online)

= ca. 500 Zeitschriftenartikel und ca. 80 Buchbeitrage

Anreicherung

= 2 Bucher (1 Buch online)

= 42 angereicherte Bilder und Videos (online)

Sonstiges

= 703 Autoren erfasst (ca. 60 Autoren mit Lebensdaten und -laufen online)

= ca. 70 Darstellungen und Fotos von Autoren

—
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Nachhaltigkeit

» Zusammenstellen von Quellen, Rechteklarung und Nutzungsrechteilbertragung
auf den DMG-Lib e.V.

JGME, Ui - Do abe FheoBamenrer. ued Goatrbebebibdeihnk - - ot b alos  alol
B £% gma Go pedesis Lok b o

S5O0 — e

» Kooperation mit anderen Einrichtungen \bvis

* Digitalisierung und Archivierung aller Rohdaten

« Kompatibilitdt zu anderen Digitalen Bibliotheken
(Nutzung vorhandener Standards)

» Entkopplung von Softwarekomponenten .

» Ausschreibung von Diplomarbeiten zur Weiterfinanzierung digitaler Bibliotheken
(unter Berucksichtigung des Open-Source-Gedankens)

» Unterbreitung von Angeboten fir Dienstleistungen, ...
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